GeoHybrid - dwie koncepcje,J[Zle (gAY (¢)g=1g 1=

Geo Hybrid jest uniwersalnym przyrzadem do pomiaru
geometrii kot, umozliwiajgcym obstuge pojazdéw
réwnolegle na dwéch stanowiskach pomiarowych.

Zakresy wykonywanych pomiaréw dla

Zakresy wykonywanych pomiaréw dla

pojazdow osobowych: pojazdow ciezarowych:
zbiezno$¢ potéwkowa +12° zbieznos¢ indywidualna kota przedniego
zbieznos¢ catkowita +24° zbieznos¢ catkowita

pochylenie kota +10° pochylenie kota

wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy — +£22° wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy
pochylenie osi sworznia zwrotnicy +22° pochylenie osi sworznia zwrotnicy
Sladowos¢ kot +10° przesuniecie kot przednich

roznica katow skretu kot +5° przesuniecie kot tylnych

maksymalny kat skretu két +60° nieréwnolegtosc¢ osi

nieréwnolegtos¢ osi +20° Sladowos¢ kot (skale ekranéw gtownych)
przesuniecie kot +10° maksymalny kat skretu két (skale obrotnic)

przesuniecie boczne
réznica rozstawu kot
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+4° réznica katow skretu kot
+8°
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Geo Hybrid to potgczone systemy do kontroli geometrii
kot GT 60 - do 3,5 t. oraz GTL Profi - powyzej 3,5 t.
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Pomiar wykonywany jest
poprzez uktad 8 sensorow
zbieznosci pracujacych na bazie
wigzki podczerwieni oraz 8
czujnikdbw  inklinometrycznych.
Nowe kamery CCD z
rozszerzonym zakresem
pomiaru zbieznosci umozliwiajg
pomiar kata wyprzedzenia i
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/weiachsige Fahrzeug V‘ | ’29 stycznia 2009 V"

Bemerkurigen

Fabrgs

pochylenia 0osi  sworznia
zwrotnicy bez  koniecznosci
stosowania obrotnic
elektronicznych. . . . . -
Zespot pomiarowy zamontowany na zacisku T =
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Stopka dwustronna. GD ﬂ :
Mercedes-Benz Actios 86 (952) 20081119 14:29.51

Kia Besta 20081119 142951
Meroedes Bore Via (633 | AB1I3 14286
Mazds E Series 2008119142351
Mercades Benz Vito [E38] 2009-11-13 122351
Test Test 2008-11-1914:29:91
| | am1201 18285
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Stopka z ochrong do Alu-felg .

Radiowa transmisja danych miedzy zespotami
pomiarowymi, a jednostka centralna.

Pomiar wykonywany jest poprzez symetrycznie rozmieszczony uktad

4 ekranéw zamocowanych na mechanizmach samocentrujgcych

Parametry dodatkowe oraz 2 zespotédw pomiarowych wzgledem osi symetrii ramy pojazdu,

ktdra jest podstawowym elementem nosnym pojazdu.

Ponriar nr 1 samochodu 4-osiowen o1 rejestracyjnym WA 33421

P Odczytosinr 1 > Odczyt osi nr 2
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‘Wyprzedzenie sworz. ‘Wyprzedzenie sworz.
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Graficzny widok pomiaru parametréw dodatkowych dla TGA/Renault Magnum. ooroz = o0 —  Jovor
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Kompensacja bicia kot z przetaczaniem ‘E Regulacja katow pionowych osi przedniej A %E 2

AR

Ptyta wyrédwnawcza pod tylne kota.

Regulacja parametréw osi przedniej z automatycznym Uchwyty magnetyczne z Wyswietlacz zewnetrzny.

pomiarem pojazddéw ze spojlerem. trzpieniem.
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Kompensacja przez przetaczanie pojazdu.






